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Suivi des conditions aux limites: cas de Instrumentation d'un ouvrage sur I'A71

I'affouillement

’affouillement est |’abaissement du fond d’un cours d’eau
sous |’effet de [’ecoulement hydraulique.

Pour les gestionnaires d’infrastructures ce phenomene est
percu comme une defaillance structurelle et il est souvent
localisé au niveau des fondations : C’est l’une des
principales causes d’effondrement des ponts.
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2¢ Mesures d’entrées pour le
modele: Relevés de la
bathymeétrie, du niveau d’eau, de
la vitesse d’écoulement et de la
température

2¢ Mesures de sorties pour le
modele : Réponse vibratoire de
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Principe de la Objectif

3T - 2 Comment détecter un changement de conditions aux limites avec des mesures de
modelisation S
vibrations ?
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_a frontiere 0S5, est soumise a l'action
1 atérale d'un sol de Kelvin-Voigt.
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Travaux et Résultats

¢ ~ constante

Premiere fréquence (Hz

Suivi d’'une variation de
longueur via le Réponse temporelle d’'un capteur mesurant I'accélération selon la direction du champ de

il l l | l | | l developpement du pesanteur (sollicitations extérieures issues du trafic routier ) et analyse dans le domaine
0.65 0.7 0.75 0.8 0.85 0.9 0.95 : « scour depth sensor ». , , . , . , . P .
o fréquentiel afin d’en extraire les parametres modaux de la structure. Campagne expenmentale d’essais
Recherche de la variation du niveau du sol par le modele de Poutre Identification des fréquences propres de |'ouvrage vibratoires sur modeles reduis de
Encastrée-Libre Equivalente (PELE) comme parameétres de sorties piles de pont
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